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- CARACTERISTICAS TECNICAS -
EJE PRINCIPAL
= DBESMERED oo s 5 EEER & 5 S EIEEE ¢ ¢ § 5 OEEEREE § G 150 mm.
- Cono interiol  cuiiiiiiniinneiiiiinavannnnn IS0 50
-~ Nariz del eje cafia B 221,44 ...vvieennnn.. 1580 60
- Camas de velocidades .....vvveveeeencennnn 2 gamas
1244 - Gama baJa8 .c.vuieencerrcitrnsrcitotticneana, 0 ./. 250 r.p.m.
424 —Gamaalta ...l 250 ./. 1000 r.p.m.
- Revoluciones a par constante ............. 0 ./. 64 r.p.m.
- Revoluciones a potencia constante ........ 64 ./. 1000 r.p.m.
- Potencia del motor ....cviieiiinnnnan, T 60 K.
EJE DEL CHARRIOT 22'G W
= IBEHND IAEEWIDE  w s ¢ ¢ SRS § F SN s 150 50
- Gama de velocidades ....cocviiiiniaaainenss 2 gamas
5 57D
- Gama baja ..iiiiiiiiiiii i it a e, 0 ./. 436 r.p.m.
10 tod
- Gama alta ciiiiiiii it it ii e 436 ./. 1829 r.p.m.
- Revoluciones a par constante ............ 0 ./. 100 r.p.m.
- Revoluciones a potencia constante ........ 100 - 1829 r.p.m.
CURSOS DE LA MAGUINA
¥ = Curso vertical ...c.icevuiinienivnniinannn, 2500 wm.
X - Curso transversal  c.iieieeicicanrnrrnasnan 3500 mm.
\¢ - Cursa longitudinal .............0vhvinan, 1500 mm.
E — (CUESe arEaill N s eyt YN & R s, § 5.C0 1000 mm.
“/ - Desplazamiento del charriet .............. 805 . ;250
(]
VELOCIDADES DE AVANCE
- Avances de trabajo  ..iiiiiiiiieieenacaen. 3 ./. 2000 mm/min.

~ Marchas répidas ....cveeiencanrinncnnnannn, 5000 mm/min.




EJES CONTROLADOS

- Giro de 1la mesa

- Desplazamiento charrigt

- Radial del plato
- Eje principal

Peso maximo admitido sobre ella

Avance giro de mesa

- Axial <AvP......

-----------

-----------------------

Avance rapido giro de mesa ....ieiiiiiinan.,

----------------------------

----------------------------

----------------------------

----------------------------

---------------------------

-------------------

---------------------------

----------------------------

CARACTERISTICAS ELECTRICAS

- Tension  .....

----------------------------

-------------------

PAR DE LOS MOTORES DE AVANCES

- Motor avance del charriot

Motor del curso vertical
Motor del cursoc transversal
Motor del curso longitudinal

Motor del giro de la mesa

-----------------

------------------
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MESA
~ DUPETHICHE]  Srerersssrs & «dsieioes 5 50ilsdilshnn s o suabnvnenens » o 2000 x 2000 mm,

12.000 Kg.
0 ./. 1,5 rev/min.

3 rev/min.

noC O W N E ox <
[
v
0

380 V.
50 Hz.

38 Nm. 420 f

38 Nm. > §
38 Nm. 1 X
38 Nm.

38 Nm.
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La maquina T5150-CM es una méquina con 8 ejes controlados
equipada con un control GE 2000 MC.

A su vez lleva un cargador de 24 herramientas que realiza
la seleccibn y cambio de herramientas durante la ejecucidn

del programa automaticamente,

1. DEFINICION DE EJES

Ejes controlados Avances trabajo Avances rapidos
- X transversal 3 - 2000 mm, 5000 mm/min.
- Y vertical 3 ~ 2000 mm. 5000 mm/min.
- 7 axial 3 - 2000 mm. 5000 mm/min.
- W longitudinal 3 - 2000 mm. 5000 mm/min.
- B giro mesa 0 - 1,5 vueltas 3 vueltas/min.
- U radial plato 0 - 220 mm/min. 250 mm/min.
\/ - & carnero o chariot 3 - 2000 mm, 5000 mm/min.

- 5 eje principal. — (o Fontwoa M9
- S?. CABEER OuyLups -
Eje principal ( caBeral PrRONCIEAL

—
'I{

Gama de revoluciones: 7 - 1000 r.p.m. -
Gama baja: 7 - 250 =
Gama alta: 250 - 1000

Potencia: EBVK@. £0

El eje estara controlado con un ROD 426 de 1024 impulsos.
Entre otras aplicaciones, es necesario para la orienta-
cién del eje principal y el roscado electrénico.

El cambio de gama es automatico y se realiza a la vez
que seleccionamos una r.p.m. de una gama distinta a la
actual. Las r.p.m. se programan con S y el giro con M3

o M4,

La velocidad se controla mediante el potencidmetro del

control entre un 50% y un 120%.
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Al igual que en el caso anterior, el cambio de herramienta es

automéatico. Las r.p.m. se programan con H y el giro con MI3 o
Ml4.

Eje principal chariot

Gama de reveluciones: 7 - 1829 r.p.m.

Gama baja: 7 - 436 r.p.m.
Gama alta: 436 - 1829 r.p.m.
Potencia : I5HKw. 2¢ v,

La velocidad puede controlarse mediante el potenciémetro ins-

talado en la parte baja del panel.

Asi mismo, es posible la lectura de las r.p.m. con el tacome-

tro que se encuentra al lado.

Se adjunta informacién sobre reguladores BMB y motores OREMOR.

El sistema de lectura de los ejes X, Y, W, C es de Heidenhain

con reglas LS 107. Asi misma, en los ejes Z, U y 5 se hace
uso del ROD 426 de Heidenhain.

En la mesa tenemos un ROD 250 de 18.000 impulseos. Dispanemos

de 3 exes para realizar la conformacién de los impulsos del

sistema de medida al control.

a. Un exe 827 para los ejes X, W y B.
b. Un exe 602 para el eje Y.
c. Un exe 602 para el eje C.

Se adjunta informaciéon de las reglas, ROD y exes que componen

el sistema de lectura.

Los accionamientos de avances estan formados por reguladores
AURKI RA 3275 y motores GOIZPER.

También se adjunta informacién sobre estos componentes de la

maquina.




