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1.2 —- DESCRIPCION DE LA MAQUINA

Esta célula ha sido disefiada para la carga y descarga de un centro de mecanizado y

la posterior medida de cotas de las piezas mecanizadas.

Para esto se han utilizado los siguientes componentes: un robot de 6 ejes FANUC,
un intercambiador de herramientas DESTACQ, una garra de 4 pinzas para goznes, una
garra de 4 pinzas para quijadas, 4 alimentadores de quijadas tipo petaca, 2
alimentadores de goznes tipo vibrador lineal, una estacion de medicion (para agujeros
de 15mm y ranuras de 14mm) , 3 rampas de evacuacion de piezas buenas y una rampa

de evacuacion de piczas malas.

La célula dispone de protecciones eléctricas y cerramientos de seguridad segun

normativa CE.
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